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Западные державы продолжительное время исследуют вопросы развития безэкипаж-
ных аппаратов и применение их в военных целях. Это представляет вполне обоснован-
ные угрозы для России. В предлагаемой статье обозначена актуальность исследования 
автономных необитаемых аппаратов и проанализированы возможности их применения 
противником.
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Western powers have been investigating the development of unmanned vehicles and their 
use for military purposes for a long time. This poses a well-founded threat to Russia. In the 
proposed article, the relevance of the study of autonomous uninhabited vehicles is indicated 
and the possibilities of their use by the enemy are analyzed.
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surface apparatuses, underwater reconnaissance, mine warfare.

В состав военно-политического блока НАТО 
входит 31 государство, 25 из которых имеют вы-
ход к морю. Организация имеет перспективы к 
расширению, а также продвижению к грани-
цам Российской Федерации, что подтвержда-
ется фактом принятия блоком НАТО Финлян-
дии в  2023 году. Теперь во взаимодействии с 
Эстонией и Швецией осуществляется органи-
зация военно-морских сил в Балтийском море. 
Подобные случаи целесообразно расценивать 
в качестве угрозы безопасности России, пото-
му что наблюдается фактическое наращивание 
военного присутствия недружественных стран 
в Азии, а также в морском пограничном про-
странстве. События октября 2023 года показы-
вают, насколько военные действия других стран 
могут иметь беспрецедентный характер. То, что 

воспринимается гражданским населением од-
ной страны как сенсационная новость, являет-
ся тщательно спланированным действием дру-
гой. В этой связи особенно важно сфокусировать 
внимание на любых изменениях, которые могут 
подрывать безопасность государств. Основным 
членом НАТО, провоцирующим мировое сооб-
щество на недружественную политику в отно-
шении России, выступают Соединенные Штаты 
Америки. Они позиционируют себя как морскую 
державу, обладающую господством в  водной 
среде. В соответствии с планом военного кора-
блестроения Министерства обороны США, опу-
бликованным 9 декабря 2020  года, предусмо-
трены активные темпы конструирования и соз-
дания морских объектов для нужд военно-мор-
ского флота [1]. План был составлен с учетом 
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положений стратегий национальной обороны 
(National Defense Strategy — NDS) [2] и морской 
стратегии «Advantage at Sea», согласно которым 
ВС США имеют интересы содержания боегото-
вых сил в Тихоокеанском регионе для «выигры-
ша в повседневной конкуренции», защиты наци-
ональных интересов и обрушения военной мощи 
на предполагаемых «агрессоров», которыми счи-
таются Россия и Китай. Основной проблемой для 
решения данной задачи, по мнению специалистов 
США, является слабая доступность к отдельным 
акваториям Мирового океана, в частности Аркти-
ческого региона. Данное обстоятельство мотиви-
рует противника к планированию выборочного 
«зондирования» территорий автономными необи-
таемыми подводными аппаратами (АНПА). Бла-
годаря использованию безэкипажных аппаратов 
достигается впечатление непредсказуемости и 
способность ВМС США к успешным разведыва-
тельным операциям. Вооружение западных стран 
уже активно применяется в Черном море, а беспи-
лотные аппараты угрожают не только военной ин-
фраструктуре, но и объектам гражданского поль-
зования, мирному населению.

Исходя из перечисленного, целесообразно 
планировать превентивные меры защиты. Они 
должны начинаться прежде всего с проработки 
имеющейся информации для снижения степени 
неопределенности. В ряде зарубежных стран, 
в частности в США, развита практика госу
дарственно-частного партнерства по разработ-
ке, закупке и модернизации технологий военно-
го применения [3]. Поэтому важно понимать, что 
пополнение автономными аппаратами структу-
ры флота, их внедрение — это процессы, кото-
рые могут развиваться на стремительной осно-
ве из-за конкурентных особенностей рынка. Как 
видно, спрогнозировать возможные изменения в 
финансовом обеспечении отдельных программ 
и проектов модернизации флотов стран НАТО 
представляется затруднительным.

Соединенные Штаты географически и гео-
стратегически предрасположены развивать себя 
как морскую державу, поэтому для них важно 
уделять внимание принципам ведения войны 
в водной среде. При этом необходимо учиты-
вать, что действия морских сил, безусловно, со-
пряжены с действиями авиационных группиро-
вок, боевым применением военно-воздушных 
средств. Таким образом, широкое использова-

ние безэкипажных (беспилотных) ударных ап-
паратов выводит способы ведения современной 
войны на качественно новый уровень. В соответ-
ствии с планом строительства автономных не
обитаемых надводных аппаратов (АННА) США, 
можно их классифицировать по отдельным 
признакам [4]. Так, предполагается внедрение 
«сверхбольших» надводных аппаратов (Extra 
Large Unmanned Undersea Vehicle — XLUUV) 
в флот. В ближайшей перспективе их планируют 
изготовить в количестве пяти единиц. Они мо-
гут оснащаться ракетами для ударов по назем-
ным целям и противокорабельными боеприпа-
сами. Основное их предназначение — скрытая 
установка мин «Hammerhead» и планируемых 
мин, которые привязываются к морскому дну и 
оснащаются противолодочной торпедой. Сверх-
тяжелый класс способен нести на себе тяжелые 
автономные необитаемые подводные аппараты, 
представители такого класса обладают высо-
ким уровнем автономности по времени. Одна-
ко представленная технология является дорого-
стоящей, из-за чего проходит долгую процедуру 
утверждения и принятия планов по финансиро-
ванию для внедрения во флот. Также содержа-
ние аппаратов подобного класса подразумевает 
создание удаленных пунктов базирования, что 
сопряжено с дополнительными проблемами [5]. 
Вполне очевидно, что концентрировать ресурсы 
на объект, который может оказаться уязвимым 
перед современными технологиями корабельной 
войны, не всегда целесообразно. Данный вопрос 
может стать предметом отдельного исследова-
ния. Однако американцы в перспективе предпо-
лагают замену такими кораблями устаревающих 
по своим возможностям авианосцев.

Следующий класс — класс «больших» над-
водных аппаратов (Large Unmanned Surface 
Vessel — LUSV). По своим характеристикам он 
отличается меньшим временем автономности 
и объемом водоизмещения, чем сверхбольшой 
класс. Временной лимит максимального воз-
можного автономного плавания можно расши-
рить при оснащении подобных кораблей комби-
нированной системой заряда батарей в надвод-
ном положении. Это подразумевает наличие на 
объекте ионных аккумуляторов, солнечных бата-
рей и топливных отсеков. Тем не менее они спо-
собны нести тяжелую целевую нагрузку, в том 
числе АНПА средних классов, средства борьбы 
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с надводными силами и противокорабельные ра-
кеты. В сравнении со сверхбольшими аппарата-
ми они имеют более высокую скорость хода при 
приемлемой маневренности. ВМФ США ожида-
ет от данных аппаратов длительного срока служ-
бы при недорогом производстве. По мнению ко-
мандования ВМС, подобные аппараты нецелесо-
образно спускать в водную среду для самостоя-
тельного долгосрочного присутствия и разведки, 
потому что создаваемые радиотехнические по-
мехи могут сделать «большой» класс уязвимым 
для ударов авиации вследствие отсутствия про-
тивовоздушного вооружения. Представленный 
риск характерен для каждого класса, но и сте-
пень защиты от создаваемых радиотехнических 
помех может находиться на ином уровне из-за 
качества и количества средств защиты, размеща-
емых на безэкипажных суднах. Важно отметить, 
что два предыдущих класса при дополнитель-
ных затратах могут быть обеспечены противо-
торпедными системами обороны.

Класс «средних» надводных аппаратов 
(Medium Unmanned Surface Vessel — MUSV) 
предназначен преимущественно для размеще-
ния на них средств разведки, наблюдения и сис
тем радиоэлектронной борьбы. Сочетание при-
боров, расположенных на аппаратах среднего 
класса, позволяет поддерживать мониторинг 
боевого пространства [6]. Управление ими бо-
лее стабильно, потому что они имеют полуавто-
номный режим, который подразумевает коорди-
нацию движения в режиме реального времени. 
Такими аппаратами возможно управлять с бере-
говых станций, а также с бортов военных кораб
лей ВМФ стран НАТО. Слабой стороной сред-
них аппаратов является невозможность несения 
тяжелого вооружения и средств защиты, из-за 
чего они являются недостаточно эффективными 
при боевом контакте с авиационными ударными 
группами или подводными лодками. 

Представленная классификация позволя-
ет распределить управление, силы и средства 
для решения конкретных задач флота. Ключевая 
идея в минимизации присутствия крупных бое-
вых кораблей и увеличении количества беспи-
лотных транспортных средств. Кроме того, соз
дание механизма беспилотного присутствия в 
надводной среде может существенно улучшить 
качество патрульных и мониторинговых опе-
раций, а также содержание тактических и опе-

ративных ударных средств. На взгляд авторов, 
в  условиях морского сражения нецелесообраз-
но полагаться лишь на «традиционные» системы 
предупреждения.

Эффективное ведение боевых действий 
в  морском пространстве не ограничивается од-
ной лишь надводной средой. Для обеспечения 
скрытности и внезапности предусмотрены под-
водные аппараты. Их значительно труднее обна-
ружить без специальных приборов. Проанализи-
ровав характеристики зарубежных автономных 
необитаемых подводных аппаратов [7], право-
мерно утверждать, что они могут обеспечивать 
военные операции по наведению авиационных 
ударных групп, сопровождению военных кора-
блей, введению в заблуждение противника, мо-
ниторингу подводной среды, обеспечению свя-
зи и патрулированию. Подводные аппараты  — 
технология, которая представляет наибольшую 
угрозу из-за своего многоцелевого назначения. 
На сегодняшний день АНПА обладают автоном-
ностью по времени от суток до полугода само-
стоятельного плавания. Благодаря данной осо-
бенности они способны обеспечивать подвод-
ную разведку различного характера, выполняя 
при этом исследовательские функции, функции 
геологоразведки, гидрографические, монито-
ринговые, а также прямого военного назначе-
ния  — разведку территории, ее минирование 
(разминирование), доставку целевых грузов, со-
здание технических помех приборам разведки.

Присутствие АНПА в районах особого вни-
мания — это тщательно спланированный такти-
ческий ход. Ряд зарубежных производителей (та-
ких как Boeing, Hydroіd и т.д.) выпускает много-
образие аппаратов, отличающихся размерами и 
применяемыми композитными материалами [7]. 
Подобные объекты отличаются совершенно ины-
ми возможностями и принципами автономной 
работы. В данном случае наиболее приемлемая 
форма подводного аппарата может быть пред-
ставлена в виде торпеды, ракеты. Благодаря его 
маленькому диаметру это наименее заметный ва-
риант для разведывательных и противоминных 
операций. Однако существуют и крупногабарит-
ные АНПА, которые визуально имеют сходство 
с подводными лодками. Технологии подобных 
размеров предназначены преимущественно для 
дальнего плавания на предельной глубине с не-
сением целевой нагрузки. Важно понимать, что 
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существуют и роботизированные аппараты, ко-
торые имеют формы представителей подводного 
мира. У них может быть крабообразное или ры-
бообразное строение. В качестве военного пред-
назначения их основными функциями являются 
разведка, зондирование, подача импульсов, мо-
ниторинг изменения подводного пространства, 
обман противника и обеспечение оперативной 
маскировки подводных объектов путем дезин-
формации и имитации. Такие аппараты не могут 
использоваться в целях оперативного примене-
ния в условиях ведения морского боя.

К слабым сторонам сверхбольшого класса 
можно отнести невозможность полного скрыт-
ного автономного передвижения по заданному 
маршруту даже при наличии датчиков, которые 
должны обеспечивать корректировку курса и 
парирование непредвиденных преград на пути 
[8]. При длительном патрулировании сверхболь-
шой класс АННА может быть недостаточно эф-
фективен в случае внезапного боевого столкно-
вения с подводными и надводными объектами, 
оснащенными средствами радиотехнической 
борьбы. В данном случае оперативный контроль 
на большом расстоянии затруднен. Понимание 
таких особенностей необходимо для оценки 
времени, обстановки, сил и в целом для опре-
деления возможностей технологий подводной 
войны ВМС стран НАТО. Подобные сведения 
способствуют наиболее качественной заблаго-
временной подготовке и планированию опера-
ций (боевых действий).

Разнообразие автономных аппаратов явля-
ется преимуществом, потому что по принци-
пу их комплексного применения (комплексный 
подход; создание комплексов) обеспечивается 
максимальный эффект от реализации оператив-
ных действий группировки сил, демонстрации 
военного присутствия, применения на главном 
и других направлениях. В частности, повышает-
ся эффективность операций подводной разведки 
и ведения минной войны. Кроме того, специфи-
ка подводных и надводных аппаратов, их такти-
ко-технические характеристики позволяют вы-
делить классификацию данных средств по зоне 
применения.

Особенностью действий сил флота в при-
брежной зоне является то, что при прямом бое
вом столкновении могут быть задействованы 
все рода войск. Поэтому здесь ощутимый вклад 

могут привнести легкие АНПА из композитных 
материалов, оснащенные разведывательными 
приборами. Это обеспечивает наиболее скрыт-
ное слежение за различными объектами. Такие 
аппараты предназначены для сбора информа-
ции, создания различных помех и целеуказания, 
что характерно для фазы разведки и подготовки 
боевых действий. Заблаговременная подготовка 
действий с применением АНПА минимизирует 
потери в личном составе. Повышается устойчи-
вость группировки разнородных сил при актив-
ных действиях. Полученные данные позволяют 
определять координаты групповых целей для 
авиационных ударных групп и морской артил-
лерии, а также координировать и поддерживать 
бой при высадке морского десанта. Данное по-
ложение весьма актуально, так как современная 
война характеризуется действиями оперативных 
групп при сопровождении беспилотных аппара-
тов. С другой стороны, безэкипажные средства 
могут нести в качестве целевой нагрузки взрыв
чатые вещества, мины и вооружение с целью 
прямолинейного удара по инфраструктуре. По-
добная практика уже была применена в отноше-
нии России на Черноморском побережье в 2023 
году вооруженными силами Украины. Следует 
иметь в виду, что масштаб и частота подобных 
атак может кратно возрасти, если аналогичным 
способом будут действовать страны НАТО. В та-
ком случае есть вероятность, что предполагае-
мый противник может делать ставку не только 
на скрытность, но и на количество аппаратов.

Ближняя морская зона (БМЗ) — часть вод
ного пространства, которая благоприятна для 
боевых надводных единиц и подводных лодок. 
Вместо десантных кораблей, эсминцев и фрега-
тов могут применяться АННА большого клас-
са, оснащенные средствами морской артиллерии 
различного калибра, спускаемыми минами и тп. 
А вместо подводных лодок — АНПА сверхтяже-
лого класса, оснащенные торпедами и средства-
ми РЭБ. Таким образом, концепция беспилотно-
го присутствия позволяет производить главный 
удар с минимальным риском потери экипажа с 
разумным расположением сил и средств пораже-
ния и обеспечения. Учитывая особенности БМЗ, 
автономные аппараты могут быть способны как 
организовывать, так и обеспечивать морскую 
блокаду островов с целью полного воспрещения 
действий противника. Ввиду их технических 
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характеристик также представляется возмож-
ным определенная организация и поддержание 
морского района ПВО, размещение средств РЭБ 
на водных объектах, создание и прикрытие вспо-
могательных пунктов управления. Аппараты 
легких классов в данной зоне в основном реали-
зовывают задачи мониторинга, обеспечения кон-
тура управления, сопровождения боевых кора-
блей и реализации блокирующих действий. 

Помимо автономных аппаратов боевого и 
вспомогательного назначения в дальней морской 
зоне могут быть применены технологии, заменя-
ющие сторожевые корабли. Также сторожевую 
функцию и иные поисковые действия могут вы-
полнять менее заметные для акустических при-
боров технологии — дрейфующие глайдеры, 
такие как «Slocum». Аппараты с продолжитель-
ным временем автономности за счет движения 
с изменением остаточной плавучести в глубине 
с горизонтальной по наклонной плоскости. Они 
перемещаются, создавая волнообразную траек-
торию. Это делает подобные аппараты практи-
чески незаметными перед гидроакустическими 
приборами. Так они могут собирать гидрологи-
ческую информацию в зоне предстоящих опе-
раций, потому что оборудованы бортовыми из-
мерительно-информационными комплексами. 
Впоследствии все данные передаются через два 
основных канала: гидроакустический — на сис
тему якорных донных станций и воздушно-кос-
мический — на искусственный спутник Земли 
при всплытии [9, 10]. Эти положения дают право 
утверждать, что в дальней морской зоне может 
быть организована система мониторинга с це-
лью реализации охранительной функции водных 
объектов. Что касается АННА сверхбольших 
классов — они обладают крупными габарита-
ми, поэтому существует возможность размеще-
ния на них авиационных патрульных комплек-
сов. Также повышенная автономность необи-
таемых аппаратов больших классов позволяет 
содержать их в качестве резерва на удаленных 
или труднодоступных направлениях. АНПА и 
АННА, обеспеченные комбинированной систе-
мой энергопитания, способны самостоятельно 
вырабатывать энергию в надводном положении. 
Поэтому в случае необходимости операция фло-
та, проводимая в определенной операционной 
зоне, будет сопровождаться одновременным и 
последовательным решением нескольких опера-

тивно-стратегических и оперативных задач с ми-
нимальным присутствием экипажа.

В масштабах океанской зоны и океанского 
театра военных действий (ТВД) выполняются 
стратегические и оперативно-стратегические за-
дачи с возможностью применения всех боевых 
и вспомогательных единиц ВМФ стран НАТО. 
Важно учитывать особенности и возможности 
боевого применения автономных аппаратов ве-
роятного противника. Необходимо оценивать 
возможности отдельно взятого государства — 
члена НАТО, но в большей степени — весь воен-
но-политический блок. Степень вовлечения сил 
и средств ВМС НАТО периодически изучается 
на учениях разного уровня.

Применение безэкипажных боеготовых сил 
может оказывать разнохарактерное воздействие 
на морские (океанские) коммуникации. Также 
для океанской зоны характерно проведение об-
щефлотских операций. Крупногабаритные ав-
тономные аппараты в таком случае могут быть 
представлены как особая организация комплек-
сов. Их боевое управление может основывать-
ся на выполнении задач «стаей» под водой [11]. 
Это объясняется возможностью нести на борту 
АНПА средних и легких классов, что показывает 
наличие потенциальной угрозы развертывания 
групп автономной безэкипажной подводной раз-
ведки в водной среде на обширных территориях.

В последнее время западные специалисты 
особое внимание уделяют противовоздушной 
обороне автономных комплексов. Ведутся ис-
следовательские и проектные работы по вопро-
су оснащения аппаратов зенитно-ракетными 
комплексами [12]. Развивается отдельное на-
правление исследования по созданию техноло-
гий двухсредной войны, в основе которой будут 
особенности боевого применения безэкипажных 
аппаратов. Примером оружия двухсредного боя 
можно считать немецко-норвежскую разработ-
ку ракеты IDAS [13]. Ее особенность заключает-
ся в возможности организации противовоздуш-
ной обороны посредством пуска из подводных 
лодок. При необходимости ракета может пора-
жать различные надводные цели. Специализиро-
ванное навигационное оборудование подводных 
лодок осуществляет наведение ракеты. Она вы-
брасывается из специального контейнера, запол-
ненного водой, после чего ее двигатель прихо-
дит в действие. Стартовый этап производится 
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скрытно, без демаскирующего эффекта, что оз-
начает невозможность обнаружения места пус
ка ракеты. Ракета достигает поверхности, после 
чего включается силовая установка для набо-
ра высоты. Находясь уже в воздушном прост
ранстве, она распознает цель.

Соединенные Штаты разработали собствен-
ные многоцелевые ракеты. Уже в 2005 году были 
проведены успешные испытания пуска амери-
канских ракет «Томагавк» с подводных устано-
вок. Новое поколение ракеты оснащено систе-
мой GPS и способно барражировать в воздухе в 
ожидании момента для атаки. Представленные 
примеры подтверждают тезис о новых методах и 
способах ведения войны. Подобное вооружение 
в совокупности с автономными необитаемыми 
аппаратами в теории позволяет выполнять бое-
вые задачи без человеческого присутствия.

Необходимо отметить, что помимо развед-
ки и боевого применения автономные аппараты 
могут дополнять: дежурные средства; системы 
связи; системы отображения обстановки; разве-
дывательно-огневые системы; противолодочное 
обеспечение; противоминное обеспечение. Не 
каждый класс аппаратов подходит для оператив-
ного управления. Но каждый целесообразно при-
менять в соответствии с предназначением и по-
ставленными задачами. Мелкогабаритные АНПА 
перемещаются по заданному маршруту, при этом 
классифицируются по дистанционному управле-
нию. В составе комплексов они решают задачи 
радиотехнической разведки, в первую очередь — 
обнаружение радиолокационных станций. Их об-
наружение и ликвидация обеспечивает работу са-
молетов дальнего радиолокационного обнаруже-
ния и противолодочного обнаружения.

Класс больших аппаратов обладает повы-
шенной скоростью подводного хода в сравнении 
со сверхбольшим классом. При разведыватель-
ных операциях и осуществлении мониторинга 
они могут размещать мониторинговые средства 
в морском пространстве. К примеру, эффектив-
но устанавливать плавательные буи с электрон-
ными датчиками, которые измеряют внешнюю 
среду и передают данные. В связке с дрейфую-
щими глайдерами и автономными комплексами 
(и кораблями управления) такие технологии по-
вышают своевременное получение информации 
в интересах ВМФ. Это может быть выполнение 
разведывательных, охранных и диверсионных 

задач. В дополнение — смена пунктов подво-
дной дислокации, обнаружение надводных, под-
водных и воздушных объектов на расстоянии, 
развертывание различных систем минирования 
в водной среде.

Способность среднегабаритных аппаратов 
нести полезную нагрузку разведки, наблюдения 
и систем радиоэлектронной борьбы дает основа-
ние утверждать, что они предназначены для вы-
полнения задач обеспечения и вспомогательных 
функций. В условиях морского боя (сражения) 
они могут быть поражены как средствами РЭБ, 
так и прямым огневым воздействием. 

Для передачи разведывательных данных по-
добным аппаратам необходимо либо непосредст
венное соединение с оператором, либо всплытие 
на поверхность. Это сводит преимущества ком-
позитных материалов к минимуму и делает ап-
параты уязвимыми перед средствами обнаруже-
ния. К аппаратам с подобными особенностями 
относится широко применяемый комплекс аме-
риканских АНПА Remus, который на сегодняш-
ний день претерпел большое количество моди-
фикаций и способен работать на глубине более 
1000 метров. 

Автономные аппараты можно различать и 
по иным признакам. По типу энергопитания: 
батарейные, солнечные, ядерные и комбиниро-
ванные. По типу управления: полностью авто-
номные, полуавтономные, дистанционно управ-
ляемые, кабельные, телеуправляемые. По типу 
оборудования: мониторинговые, звуковые, из-
мерительные, манипуляционные. По типу пере-
дачи данных: проводные, беспроводные, опти
ческие и гидроакустические.

Сформулировав одни критерии по определе-
нию особенностей рассматриваемых аппаратов, 
можно представить и другую классификацию — 
по способам борьбы с автономными аппаратами 
в соответствии с их характеристиками. По типу 
противодействия можно выделить три основных 
способа: физическое, электронное, кибернети-
ческое. По типу обнаружения: радиолокацион-
ное, гидроакустическое, оптическое. По типу 
блокировки: блокирование сигналов, блокирова-
ние движения. По типу уничтожения: взрывное, 
электромагнитное. По типу защиты: реакцион-
ный выпуск боеприпасов в приближающуюся 
цель, создание препятствий, создание электро-
магнитных полей [14].
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При разработке средств борьбы с АНПА, в 
том числе обнаружения и блокирования, необхо-
димо иметь в виду различные уровни получения 
искомого результата. Главным условием дости-
жения превосходства на стратегическом уров-
не является налаживание производства средств 
борьбы, которые по себестоимости (а также по 
стоимости применения) были бы дешевле, чем 
производство АНПА противника. Работа по по-
иску оптимальных механизмов борьбы с подво-
дными аппаратами может содержать активные, 
мягкие и стратегические методы по мерам про-
тиводействия.

Активные методы характеризуются непо-
средственным контактом с подводными аппа-
ратами. Как правило, такие способы являют-
ся наиболее затратными по финансированию, 
потому что подразумевают производство еди-
ницы продукции военного назначения для ис-
пользования на единицу (либо группу единиц) 
противника. Сюда включается выпуск ударных 
надводных и подводных аппаратов, примене-
ние взрывных устройств для уничтожения и 
формирование оперативных групп реагирова-
ния в районах операций. Наиболее эффектив-
но использование активных методов приме-
нительно к автономным аппаратам сверхболь-
шого класса. В таком случае целесообразно 
сопоставлять эффект действия от малогабарит-
ных отечественных управляемых аппаратов, 
которые способны нести на себе соответствую-
щую целевую нагрузку. Наиболее перспектив-
ными на сегодняшний день являются направле-
ния научных исследований по установке двух-
средного оружия защитного характера на тяже-
лые подводные аппараты.

Мягкие методы подразумевают разумный 
расход финансов на модернизацию, экстенсив-
ное развитие системы противодействия АНПА. 
Сюда можно отнести оснащение имеющихся 
морских судов системами обнаружения и защи-
ты, внедрение программ мониторинга и анализа 
данных, систем блокировки и создания радиопо-
мех, снабжение устройствами для направления 
электромагнитных импульсов, которые могут 
привести электронику автономных необитаемых 
подводных аппаратов в нерабочее состояние.

Совокупность технологий, применяемых на 
глубине и на поверхности воды, может перейти 
в отлаженный механизм контроля боевой обста-

новки. Безэкипажные аппараты больших клас-
сов способны дислоцироваться друг от друга на 
расстоянии от 50–100 км, обеспечивая при этом 
в совокупности с меньшими классами оператив-
ное получение информации, налаженную систе-
му связи и боевую готовность морских и воз-
душных сил.

Стратегические методы направлены на дос
тижение результата в долгосрочной перспек-
тиве. К мерам стратегического характера отно-
сится создание программ обучения экипажей по 
работе с противодействием АНПА, разработку 
проектов федерального уровня по направлению 
поощрения научных исследований в сегмен-
те автономных аппаратов, создание бюджетных 
мест по соответствующим направлениям подго-
товки в высших образовательных учреждениях, 
составление документов стратегического пла-
нирования по разработке и закупке автономных 
необитаемых аппаратов и разработку систем ко-
ординации, позволяющих оперативно связывать 
службы с группами реагирования. Противоло-
дочная и противоминная борьба в Мировом оке-
ане требует проведения совместных учений и 
координации действий в случае возникновения 
угрозы, поэтому учет плановых мероприятий яв-
ляется одной из основных мер стратегического 
характера. Для повышения эффективности про-
тиволодочной и противоминной борьбы в Ми-
ровом океане при разработке планов развития 
отечественного флота необходимо учитывать ге-
ографическое положение, климатические усло-
вия, положение военных баз и портов, наличие и 
состав современного оборудования.

Военно-морской флот Российской Федера-
ции располагает самыми совершенными воен-
ными объектами, которые можно использовать в 
композиции с аппаратами средних и легких клас-
сов. К примеру, атомные подводные лодки «Бо-
рей» и «Ясень» [15], несущие ракетное оружие 
и торпеды. Вполне очевидно, что при необхо-
димости они могут нести и системы обнаруже-
ния и уничтожения подводных аппаратов. Это 
же можно сказать и о кораблях противолодочной 
обороны, таких как «Адмирал Трибуц» и «Севе-
роморск». Они оснащены гидроакустическими 
системами, ракетным и торпедным вооружением. 
Также отечественные беспилотные подводные 
аппараты, такие как «Посейдон», могут быть об-
разцами развития автономных комплексов.
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Таким образом, у Российской Федерации 
имеются силы и средства, которые можно про-
тивопоставить модернизирующейся структуре 
флотов стран НАТО.
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